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Учебная дисциплина «Теория дискретных  и нелинейных систем управления» изучается в шестом семестре.
 Курсовая работа /Курсовой проект не предусмотрен(а)
Форма промежуточной аттестации
экзамен
Место учебной дисциплины (модуля) в структуре ОПОП
Учебная дисциплина «Теория дискретных  и нелинейных систем управления» относится к части программы формируемой участниками образовательных отношений.
Цели и планируемые результаты обучения по дисциплине (модулю)
Целями освоения дисциплины «Теория дискретных  и нелинейных систем управления» являются:
· определение круга задач теоретического и экспериментального исследования объектов профессиональной деятельности и освоение навыка их постановки;
· формирование навыков выбора оптимальных решений систем управления технологическими процессами и производствами с учетом экономических, экологических, социальных и других критериев и ограничений;
· изучение современных информационных технологий, программных и аппаратных средств и применение их для моделирования систем управления; 
· применение естественнонаучных и общеинженерных знаний, методов математического анализа и экспериментальных исследований при моделировании систем управления.
Результатом обучения по учебной дисциплине является овладение обучающимися знаниями, умениями, навыками и опытом деятельности, характеризующими процесс формирования компетенции(й) и обеспечивающими достижение планируемых результатов освоения учебной дисциплины. 

Формируемые компетенции и индикаторы достижения компетенций:
	Код и наименование компетенции
	Код и наименование индикатора
достижения компетенции

	УК-1	
Способен осуществлять поиск, критический анализ и синтез информации, применять системный подход для решения поставленных задач
	ИД-УК-1.1 
Анализ поставленной задач с выделением ее базовых составляющих. Определение, интерпретация и ранжирование информации, необходимой для решения поставленной задачи;

	ПК-5	
Способен проводить контроль процессов и ведение документации по пусконаладке, переналадке, эксплуатации, техническому обслуживанию и ремонту роботизированных и мехатронных систем
	ИД-ПК-5.3 
Оценивание принципов работы, технические характеристики используемого при техническом обслуживании и ремонте вспомогательного оборудования;


Общая трудоёмкость учебной дисциплины (модуля) по учебному плану составляет:
	по очной форме обучения – 
	4
	з.е.
	144
	час.









