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1.  МЕСТО УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ОПОП

Дисциплина «Встраиваемые системы» включена в  ФТД Факультативы , семестр 6.

2. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РАМКАХ  ИЗУЧАЕМОЙ  ДИСЦИПЛИНЫ
      Таблица 1
	
Код компетенции 
	
Формулировка 
 компетенций в соответствии с ФГОС ВО 

	ПК-7
	способность участвовать в разработке проектов по автоматизации производственных и технологических процессов, технических средств и систем автоматизации, контроля, диагностики, испытаний, управления процессами, жизненным циклом продукции и ее качеством, в практическом освоении и совершенствовании данных процессов, средств и систем;

	ПК-32
	способностью участвовать во внедрении и корректировке технологических процессов, средств и систем автоматизации, управления, контроля,  диагностики при подготовке производства новой продукции и оценке ее конкурентоспособности;

	ПК-33
	способность участвовать в разработке новых автоматизированных и автоматических технологий производства продукции и их внедрении, оценке полученных результатов, подготовке технической документации по автоматизации производства и средств его оснащения.




3. СТРУКТУРА УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ

3.1 Структура учебной дисциплины для обучающихся очной  формы обучения
Таблица 2.1
	
Структура и объем дисциплины
	Объем дисциплины по семестрам
	Общая трудоемкость

	
	№ сем6
	№ сем…
	№ сем…
	№ сем…
	

	Объем дисциплины в зачетных единицах
	2
	
	
	
	2

	Объем дисциплины в часах
	72
	
	
	
	72

	Аудиторные  занятия (всего)
	34
	
	
	
	34

	в том числе в часах:
	Лекции  (Л)
	17
	
	
	
	17

	
	Практические занятия (ПЗ)                         
	17
	
	
	
	17

	
	Лабораторные работы (ЛР)
	
	
	
	
	

	
	Индивидуальные занятия (ИЗ)
	
	
	
	
	

	Самостоятельная работа студента  в семестре , час
	38
	
	
	
	38

	Самостоятельная работа студента  в период промежуточной аттестации , час
	
	
	
	
	

	Форма промежуточной  аттестации

	
	Зачет (зач.)
	+
	
	
	
	+

	
	Дифференцированный зачет ( диф.зач.) 
	
	
	
	
	

	
	 Экзамен (экз.)
	
	
	
	
	










27

4. СОДЕРЖАНИЕ РАЗДЕЛОВ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ
Таблица 3
	Наименование раздела учебной дисциплины 
	Лекции
	Наименование практических (семинарских) занятий
	Наименование лабораторных работ
	Итого по учебному плану 
  
	
Форма текущего и промежуточного контроля успеваемости
(оценочные  средства)





	
	Тематика
 лекции
	Трудоемкость, час
	Тематика 
практического
 занятия
	Трудоемкость, час
	Тематика лабораторной работы






	Трудоемкость, час
	
	

	Семестр № 6
	Текущий контроль успеваемости:










Контрольная работа (КР), 




Эссе





Тестирование (Тсп)
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Промежуточная аттестация:
зачет (Зач.), 

	1.
Раздел 1

		1. Использование маршрутного языка ДРАКОН.
2. Автоматное программирование
3. Среда разработки Keil uVision



	2


2

2
		1.Работа с портами ввода/вывода МК PIC16F84 в программе Flowcode.

2.Работа с ADC МК PIC16F88 в программе Flowcode.



	3




3
	
	
	12
	

	2
Раздел 2

		4. Генерация кода инициализации для микроконтроллеров
5. Использование CoDeSys для программирования встраиваемых систем.
6. Генерация кода в формате с фиксированной точкой 



	2


2


2
		3.Stateflow-модель цифрового регулятора

4.Управление шаговым электродвигателем в программе Flowcode.



	3


3
	
	
	12
	

	3
Раздел 3

		7. Генерация кода для фильтра с помощью программы WinFilter
8. Минимизация размеров программы
9. COCOMO - конструктивная стоимостная модель, используемая для оценки затрат на разработку ПО



	2


2

1
		5.Генерация кода фильтра Бесселя с бесконечной импульсной характеристикой с помощью программы WinFilter

6.Пример проектирования корректирующего звена. Код на языке Си для реализации корректирующего звена.



	3



2
	
	
	10
	

	Всего:
	17
	Всего:
	17
	Всего:
	34
	34
	

	Общая трудоемкость в часах
	72
	



  5.  САМОСТОЯТЕЛЬНАЯ РАБОТА ОБУЧАЮЩИХСЯ
                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                         Таблица 4
	№ п/п
	Наименование раздела учебной дисциплины

	Содержание самостоятельной работы
	Трудоемкость в часах

	1
	3
	4
	5

	Семестр № …6.

	1
	Раздел 1
 Использование маршрутного языка ДРАКОН.
	Проработка материала занятия. Чтение дополнительной литературы. 
	4

	2
	 Автоматное программирование
	Проработка материала занятия. Чтение дополнительной литературы. 
	4

	3
	Среда разработки Keil uVision
	Проработка материала занятия. Чтение дополнительной литературы. 
	4

	4
	Раздел 2
 Генерация кода инициализации для микроконтроллеров
	Проработка материала занятия. Чтение дополнительной литературы. 
	4

	5
	Использование CoDeSys для программирования встраиваемых систем.
	Проработка материала занятия. Чтение дополнительной литературы. 
	4

	6
	Генерация кода в формате с фиксированной точкой 
	Проработка материала занятия. Чтение дополнительной литературы. 
	4

	7
	Раздел 3
Генерация кода для фильтра с помощью программы WinFilter
	Проработка материала занятия. Чтение дополнительной литературы. 
	4

	8
	Минимизация размеров программы
	Проработка материала занятия. Чтение дополнительной литературы. 
	4

	9
	 COCOMO - конструктивная стоимостная модель, используемая для оценки затрат на разработку ПО
	Проработка материала занятия. Чтение дополнительной литературы. 
	4

	10
	Разделы № 1-3
	Подготовка к ПрАт (зачет)
	2

	                                                                      Всего  часов в семестре по учебному плану
	38

	                                                            Общий объем самостоятельной работы обучающегося
	38



                


6. ОЦЕНОЧНЫЕ СРЕДСТВА ДЛЯ ПРОВЕДЕНИЯ ТЕКУЩЕЙ И ПРОМЕЖУТОЧНОЙ АТТЕСТАЦИИ ПО ДИСЦИПЛИНЕ 

6.1 Связь  результатов освоения дисциплины с уровнем сформированности заявленных компетенций в рамках изучаемой дисциплины
Таблица 5
	Код
компетенции
	Уровни сформированности заявленных компетенций  в рамках  изучаемой дисциплины
	Шкалы
оценивания
компетенций

	ПК-7
	Пороговый 
Знать способы участия в разработке проектов по автоматизации производственных и технологических процессов.
Уметь применять на практике способы участия в разработке проектов по автоматизации производственных и технологических процессов.
Владеть базовыми навыками и способами участия в разработке проектов по автоматизации производственных и технологических процессов.
	оценка 3

	
	Повышенный 
Знать навыки участия в разработке проектов по автоматизации производственных и технологических процессов, технических средств и систем автоматизации, контроля, диагностики, испытаний, управления процессами, жизненным циклом продукции и ее качеством.
Уметь применять на практике способы участия в разработке проектов по автоматизации производственных и технологических процессов, технических средств и систем автоматизации, контроля, диагностики, испытаний, управления процессами, жизненным циклом продукции и ее качеством.
Владеть навыками участия в разработке проектов по автоматизации производственных и технологических процессов, технических средств и систем автоматизации, контроля, диагностики, испытаний, управления процессами, жизненным циклом продукции и ее качеством.
	 оценка 4

	
	Высокий
Знать способы участия в разработке проектов по автоматизации производственных и технологических процессов, технических средств и систем автоматизации, контроля, диагностики, испытаний, управления процессами, жизненным циклом продукции и ее качеством, в практическом освоении и совершенствовании данных процессов, средств и систем.
Уметь применять на практике способы участия в разработке проектов по автоматизации производственных и технологических процессов, технических средств и систем автоматизации, контроля, диагностики, испытаний, управления процессами, жизненным циклом продукции и ее качеством, в практическом освоении и совершенствовании данных процессов, средств и систем.
Владеть широким кругом методов участия в разработке проектов по автоматизации производственных и технологических процессов, технических средств и систем автоматизации, контроля, диагностики, испытаний, управления процессами, жизненным циклом продукции и ее качеством, в практическом освоении и совершенствовании данных процессов, средств и систем.
	оценка 5

	ПК-32

	Пороговый
Знать нормы и правила составления проектной документации системы автоматизации 
Уметь применять стандартные пакеты прикладных программ для подбора технических средств автоматизации и размещения оборудования
Владеть навыками подбора технических средств автоматизации для систем управления технологическими процессами 
	оценка 3

	
	Повышенный
Знать основные стандарты и технические условия для разработки проектной документации
Уметь работать в прикладных программах для подбора и размещения технических средств автоматизации на оборудовании.
Владеть навыками оснащения технологического процесса системой автоматизации
	оценка 4

	
	Высокий
Знать проектную документацию, основные ГОСТы и нормативную документацию на разработку систем промышленной автоматизации
Уметь разрабатывать проектную документацию в соответствии с имеющимися стандартами и техническими условиями
Владеть навыками работы с нормативными документами при проектировании систем автоматизации и управления
	оценка 5

	ПК33

	Пороговый уровень
Знать: современные тенденции развития микропроцессорной техники и микроконтроллеров в частности; назвать системы команд, особенности организации системы прерываний микропроцессорных систем;
Уметь: объяснить необходимость использования современного программного обеспечения в процессе автоматизации технологического оборудования;
Владеть: применением микроконтроллеров в контрольно-измерительной технике.
	оценка 3

	
	Повышенный уровень
Знать: современный уровень развития программного обеспечения в области проектировании технологического оборудования текстильной отрасли с использованием микропроцессоров
Уметь: применять на практике программный обмен с устройствами ввода-вывода, а также датчиками измерения технологических параметров;
Владеть: организацией современных методов отладки программного обеспечения, используемого в управляющих микропроцессорах и микроконтроллерах
	оценка 4

	
	Высокий 
Знать: современный уровень развития программного обеспечения в области проектировании технологического оборудования текстильной отрасли с использованием микропроцессоров при разработке новых автоматизированных и автоматических технологий производства;
Уметь: применять на практике программное управление в новых автоматизированных и автоматических технологиях производства, а также устройствами ввода-вывода, датчиками измерения технологических параметров;
Владеть: организацией современных методов отладки программного обеспечения, используемого в управляющих микропроцессорах и микроконтроллерах при разработке новых автоматизированных и автоматических технологий производства. 
	оценка 5

	Результирующая оценка
	


	
6.2 Оценочные средства для студентов с ограниченными возможностями здоровья
Оценочные средства для лиц с ограниченными возможностями здоровья выбираются с учетом особенностей их психофизического развития, индивидуальных возможностей и состояния здоровья. 						Таблица 6
	Категории студентов
	Виды оценочных средств
	Форма контроля
	Шкала оценивания

	С нарушением слуха
	Тесты, рефераты, контрольные вопросы
	Преимущественно письменная проверка
	В соответствии со шкалой оценивания, указанной в 
Таблице 5

	С нарушением зрения
	Контрольные вопросы
	Преимущественно устная проверка (индивидуально)
	

	С нарушением опорно- двигательного аппарата
	Решение тестов, контрольные вопросы дистанционно.
	Письменная проверка, организация контроля с использование информационно-коммуникационных технологий.
	




7. ТИПОВЫЕ КОНТРОЛЬНЫЕ ЗАДАНИЯ И ДРУГИЕ МАТЕРИАЛЫ,
НЕОБХОДИМЫЕ ДЛЯ ОЦЕНКИ  УРОВНЯ  СФОРМИРОВАННОСТИ ЗАЯВЛЕННЫХ КОМПЕТЕНЦИЙ  В  РАМКАХ  ИЗУЧАЕМОЙ  ДИСЦИПЛИНЫ,
ВКЛЮЧАЯ САМОСТОЯТЕЛЬНУЮ РАБОТУ ОБУЧАЮЩИХСЯ
 
 
Семестр  № 6
7.1 Для текущей аттестации: 

Контрольная работа

Контрольная работа содержит 3 задания для каждого студента. 
Первое задание предусматривает знание теоретического материала учебника и Лекций.
Второе задание предназначено для контроля самостоятельного изучения материала Учебного прсобия «Руководство по микропрограммному обеспечению» - Глава 4. Инструментальные средства и методы улучшения
качества программного кода и «Руководство по микропрограммному обеспечению –  Глава 9. Разработка приложений, критически важных
для обеспечения безопасности.
Третье задание  предназначено для оценки умения самостоятельного построения Flowcode схем.

Пример Задания 1 (контроль самостоятельного изучения материала)
1.	Сравнение стандартов МЭК 61131-3 (языки
программирования) и МЭК 61499 (функциональные блоки для программирования) с ДРАКОН-технологией в автоматизации.
2.	Реализация логической функции на языке «Functional Block Diagram» (FBD) стандарта МЭК 61131-3, встроенной в элемент языка ДРАКОН.
3. Типичные проблемы современного рынка встраиваемых систем.
4. Как сократить сроки проектирования аппаратной части системы?
5. Обзор стандарта DO-178B.
6. Технология объектно-ориентированного программирования
и проблемы приложений, критически важных для обеспечения
безопасности.
7. Математические операции с плавающей запятой.
8. Арифметические операции с фиксированной запятой.
9. Стандарт IEEE 754 для чисел с плавающей запятой.

Пример Задания 2 (Вопросы по самостоятельному изучению учебника)

1.	Пояснить Листинг 7.1, на котором приведена реализация конечного автомата, изображенного на рис. 7.3.
2.	Пояснить рис. 8.1 -  Пример традиционного конечного автомата и  Листинг 8.1. Реализация традиционного конечного автомата.
3.	Пояснить рис. 8.2 -  Пример иерархического конечного автомата и Листинг 8.2. Основная часть иерархического конечного автомата
4.	Пояснить  Листинг 8.3. - Реализация иерархического конечного автомата.
5.	Пояснить Таблицу 9.1.  -Уровни безопасности ПО и их классификация.
6.	Пояснить Рис. 9.4. - Жизненный цикл ПО.
7.	Пояснить  Рис. 9.7.- Тестирование на основе требований к ПО. 
8.	Пояснить Рис. 6.1. -  Водопадная модель описания процесса разработки проектов, где каждый этап разработки вытекает из предыдущего.
 9.	Пояснить Рис. 6.2. -  «эволюционная разработка», или метод Эво, предложенный Т. Гилбом.
10.	Пояснить Рис. 6.10. Структура еженедельного цикла 
11.	Пояснить Рис. 15.5.- Переключение контекстов процессора Motorola 68HC11.

Пример Задания 3 (Вопросы на изображение Flowcode  схем микроконтроллерных систем на базе PIC)

1.	Представить Flowcode схему для работы с  LCD.
2.	Представить Flowcode схему для работы с АЦП.
3.	Представить Flowcode схему для работы с  EEPROM.
4.       Представить Flowcode схему для работы с  управляемым при помощи АЦП ШИМ 16F88.
5.       Представить Flowcode схему для работы с  управляемым при помощи АЦП ШИМ 16F877A.
6.        Представить Flowcode схему для работы с  7-сегментным индикатором.
7.        Представить Flowcode схему для работы с SD картой.
8.       Представить Flowcode схему для  преобразования значения напряжения в значение с плавающей точкой.
9.       Представить Flowcode схему для  преобразования значения напряжения в строковое значение.
10.     Представить Flowcode схему для управления LED.
11.     Представить Flowcode схему для вывода 8-битного значения.
12.    Представить Flowcode схему для считывания значения переключателчя и вывода на LED.
13.    Представить Flowcode схему для. Реализации программного UART 16F88.




Эссе
	На практическом занятии каждому студенту дается задание написать краткое Эссе (2, 3  стр.) на тему, обозначенную на рисунке. Цель Эссе закрепление знаний и контроль самостоятельного изучения лекционного материала. Данная образовательная технология позволяет задействовать не только умение разбираться в материале, но и задействовать зрительную и ассоциативную память.

Варианты тем для Эссе:

1.  Маршрутный язык ДРАКОН.[image: ]

2.  Реализация конечных автоматов во встраиваемых системах.[image: ]

3.  Использование МК 8051,  IDE Keil и Multisim[image: ]

4. Использование генератора кода инициализации МК.
[image: ]

5. Использование CoDeSys для программирования встраиваемых систем
[image: ]

6. Генерация кода в формате с фиксированной точкой
[image: ]

7. Генерация кода для фильтра с помощью программы WinFilter
[image: ]

8. Программа Flowcode и программатор Microchip PICkit 2
[image: ]

9. COCOMO - конструктивная стоимостная модель, используемая для оценки затрат на разработку ПО
[image: ]

Тестирование 1 (проводится на компьютерах)

Заключается в  умении составить соответствующую слайду LD-диаграмму. Цель тестирования - контроль теоретического материала и понимания систем программирования. Каждому студенту выдается комплект заданий из трех слайдов.

1.	Составить  LD-диаграмму

1. Macro ld (load) . Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.

[image: ]

2. Macro ld_not (load not). Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.

[image: ]

3. Macro not. Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.

[image: ]

4. Macro or. Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.

[image: ]

5. Macro or_not. Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.
[image: ]

6. Macro nor. Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.

[image: ]

7. Macro and. Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.

[image: ]

 8. Macro and_not. Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.

[image: ]

9. Macro nand. Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.
[image: ]

10. Macro xor.  Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.

[image: ]

11. Macro out.  Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.

[image: ]

12. Macro out_not. Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.

[image: ] 

Тестирование 2 (проводится на компьютерах)

1. Macro in_out . Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.

[image: ]

2. Macro inv_out.  Для данного кода макроопределения составить соответствующую ему LD-диаграмму.

[image: ]

3. Для заданного текста программы составить  соответствующую ей LD-диаграмму..
[image: ]
4. Для заданного текста программы составить  соответствующую ей LD-диаграмму.

 [image: ]

5. Macro r_edge.  Нарисовать временную диаграмму для этого макроопределения.

[image: ]

6. Macro f_edge. Нарисовать временную диаграмму для этого макроопределения.

[image: ]

7. Macro latch1 (D Latch with Active High Enable).  Привести таблицу истинности для этого макроопределения.
[image: ]

8. Macro dff_r (Rising Edge Triggered D Flip-Flop). Привести таблицу истинности для этого макроопределения.

[image: ]

9. Macro jkff_r (Rising Edge Triggered JK Flip-Flop).
[image: ]
 
10. Для заданного текста программы составить  соответствующую ей LD-диаграмму.	
 [image: ]
11. Для заданного текста программы составить  соответствующую ей LD-диаграмму.
[image: ]


Вопросы для зачета

1.Сравнительные характеристики микроконтроллеров.
2. Блок-схема микроконтроллера. 
3.Флэш-память программ. 
4. Обработка данных в АЛУ. 
5.Регистр состояния. 
6.Адресация оперативной памяти и регистров ОЗУ.
7. Вызов подпрограмм. 
8.Чтение и запись внутренней EEPROM-памяти.
9. Внешние устройства микроконтроллерных систем. 
10.Таймеры. 
11.Аналого-цифровое преобразование. 
12.Метод поразрядного уравновешивания. 
13.Сигма-дельта преобразование. 
14.Порты ввода-вывода. 
15.Возможности генерации ШИМ-сигналов при помощи микроконтроллера. 16.Использование интерфейса I2C. 
17.Управление внешней EEPROM-памятью.
18. Использование интерфейса 1-Wire.
19. Обработка прерываний. Сброс. 
20.«Спящие режимы» процессора. 
21.Сторожевой таймер. 
22.Структура программы. Типы данных, переменные константы. 
23.Функции. Структуры. Директивы препроцессора. 
24.Использование ассемблерного кода.




8.МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ
                                                                                                                                                          Таблица 7
	№ п/п
	Наименование  учебных аудиторий (лабораторий) и помещений для самостоятельной работы
	Оснащенность учебных аудиторий  и помещений для самостоятельной работы

	1
	Аудитория №1805:
- учебная лаборатория для проведения занятий лекционного и семинарского типа, групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и промежуточной аттестации;
- помещение для самостоятельной работы, в том числе, научно- исследовательской, подготовки курсовых и выпускных квалификационных работ (в свободное от учебных занятии и профилактических работ время).
Адрес: 119071
 г. Москва, ул. Малая Калужская, д.1
	Комплект учебной мебели, меловая доска, технические  средства  обучения, служащие для представления учебной информации:  8 персональных компьютеров  с подключением к сети «Интернет» и обеспечением доступа к электронным библиотекам и в электронную информационно-образовательную среду организации.


	2
	Аудитория №1808:
- учебная лаборатория- 
для проведения занятий лекционного и семинарского типа, групповых и индивидуальных консультаций, текущего контроля и промежуточной аттестации;
- помещение для самостоятельной работы, в том числе, научно- исследовательской, подготовки курсовых и выпускных квалификационных работ (в свободное от учебных занятии и профилактических работ время).
Адрес: 119071
 г. Москва, ул. Малая Калужская, д.1
	Комплект учебной мебели, меловая доска, технические  средства  обучения, служащие для представления учебной информации: экран, проектор, 12 персональных компьютеров с подключением к сети «Интернет» и обеспечением доступа к электронным библиотекам и в электронную информационно-образовательную среду организации.



9. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ
              
                                                                                                                                                                                                                                         Таблица 8
	№ п/п
	Автор(ы)
	Наименование издания
	Вид издания (учебник, УП, МП и др.)
	Издательство
	Год
 издания
	Адрес сайта ЭБС 
или электронного ресурса                          (заполняется  для                                 изданий в электронном виде)
	Количество экземпляров в библиотеке Университета 

	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8

	9.1 Основная литература, в том числе электронные издания
	
	

	1
	Макаров А.А., Рыжкова Е.А., Захаркина С.В.
	Программирование промышленных микроконтроллеров
	Учебное пособие с грифом УМО
	М.: МГУДТ
	2016
	
	50

	2
	Скоробогатов П.К., Новиков Ю.В.
	Основы микропроцессорной техники
	Учебное пособие
	М.: НОУ Интуит
	2016
	
	5

	3
	под ред. Дж. Ганссла
	Руководство по микропрограммному обеспечению
	Учебное пособие
	ДМК Пресс
	2016
	
	1

	9.2 Дополнительная литература, в том числе электронные издания 
	
	

	1
	Васильев А.Е.
	Микроконтроллеры. Разработка встраиваемых приложений.
	Учебное пособие
	СПб.: БХВ-Петербург.
	2008
	
	1

	2
	Денисенко В. В.
	Компьютерное управление технологическим процессом, экспериментом, оборудованием.
	Учебное пособие с грифом 
	М.: Горячая линия-Телеком, 2014.
	2014
	
	
5

	3
	Водовозов А.М. -
	Микроконтроллеры для систем автоматики 
	Учебное пособие
	Вологда:Инфра-Инженерия, 2016. - 164 с.: ISBN 978-5-9729-0138-8
	
	http://znanium.com/catalog/product/760122
	

	9.3 Методические материалы  (указания, рекомендации  по освоению дисциплины авторов РГУ им. А. Н. Косыгина)

	1
	Рыжкова Е.А., Ермаков А.А., Годунов М.В. 
	Автоматизация технологических процессов и производств
	Методические указания 
	- М.: МГУДТ. – 7 5 с.
	2015
	В локальной сети
	5



9.4 Информационное обеспечение учебного процесса
9.4.1. Ресурсы электронной библиотеки
· ЭБС «Znanium.com» научно-издательского центра «Инфра-М» http://znanium.com/ (учебники и учебные пособия, монографии, сборники научных трудов, научная периодика, профильные журналы, справочники, энциклопедии); 
Электронные издания «РГУ им. А.Н. Косыгина» на платформе ЭБС «Znanium.com» http://znanium.com/  (электронные ресурсы: монографии, учебные пособия, учебно-методическими материалы, выпущенными в Университете за последние 10 лет); 
· ООО «ИВИС» https://dlib.eastview.com (электронные версии периодических изданий ООО «ИВИС»);
· Web of Science http://webofknowledge.com/  (обширная международная универсальная реферативная база данных); 
· Scopus https://www.scopus.com  (международная универсальная реферативная база данных, индексирующая более 21 тыс. наименований научно-технических, гуманитарных и медицинских журналов, материалов конференций примерно 5000 международных издательств); 
· «SpringerNature»  http://www.springernature.com/gp/librarians  (международная издательская компания, специализирующаяся на издании академических журналов и книг по естественнонаучным направлениям);
· Научная электронная библиотека еLIBRARY.RU https://elibrary.ru  (крупнейший российский информационный портал в области науки, технологии, медицины и образования);
· ООО «Национальная электронная библиотека» (НЭБ) http://нэб.рф/ (объединенные фонды публичных библиотек России федерального, регионального, муниципального уровня, библиотек научных и образовательных учреждений;

9.4.2. Профессиональные базы данных  и информационно-справочные системы : 

· http://www.gks.ru/wps/wcm/connect/rosstat_main/rosstat/ru/statistics/databases/ -   базы данных на Едином Интернет-портале Росстата;
· http://www.scopus.com/ - реферативная база данных Scopus – международная универсальная реферативная база данных;
· http://elibrary.ru/defaultx.asp -   крупнейший российский информационный портал электронных журналов и баз данных по всем отраслям наук;
· http://arxiv.org — база данных полнотекстовых электронных публикаций научных статей по физике, математике, информатике;
· http://www.garant.ru/ - Справочно-правовая система (СПС)  «Гарант», комплексная правовая поддержка пользователей по законодательству Российской Федерации;


9.4.3 Лицензионное программное обеспечение (ежегодно обновляется) 
Microsoft® Windows® XP Professional Russian Upgrade/Software Assurance Pack Academic OPEN No Level, артикул Е85-00638; № лицензия  18582213 от 30.12.2004 (бессрочная корпоративная академическая лицензия); 
Kaspersky Endpoint Secunty для бизнеса - Стандартный Russian Edition, 250-499 Node 1 year Educational Renewal License; лицензия №17EO-171228-092222-983-1666 от 28.12.2017;
Adobe Acrobat Reader (свободно распространяемое).
MatLab Simulink MathWorks, unlimited №DVD10B
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Tuemune 1.

typedes enum {
IDLE_STATE,
COIN_INSERTED_STATE,
OPTION_SELECTED_STATE,
MAX_STATES

) state_e;

typedat enum (
Thsgre_com v,
Seiscr oo sV,
Corres wEADY. EVENT,
. mvENTS
) eveat_e; E
state e state = mrs_staTe;
Statele next state;
ante ever

while (1)
€
event = readevent();
if (state == IDLE_STATE)
i
if (event — INSERT_COIN_EVENT)
€
next_state == insert_coin event handler();
)
)
olse if(state = COIN_INSERTED_STATE)
€
if (event — SELECT_OPTION EVENT)
€
next_state = select_option_event handler();
)
)
else 1f(state — OPTION_SELECTED_STATE)
€
if (event — COFFEE_READY_EVENT)
€
next_state = coffes ready event handler() ; -





image3.png
PN meOCE(=Et=~ &

5v

P1BOT2 vee
P1BIT2EX POBOADO
P1B2 POB1AD1
P1B3 POB2AD2
P1B4 POB3AD3
P1BSMOSI POB4AD4
P1B6MISO POBSADS
P1B7SCK POB6AD6
RST POBIAD7
P3BORXD EAVDP
P3BITXD ALERROG
P3B2INTO PSEN
P3B3INT1 P2B7ALS
P3B4TO P2B6A14
P3BSTL P2B5A13
P3B6WR P2B4A12
P3B7RD P2B3A11
XTAL2 P2B2A10
XTAL1 D2B1AS
GND P2BOAS





image4.png
© (& o /unncodearchiectorg op 2/ [ 2 B S

8 Code Architect Cod Genere.

Skip to Content | Skip to Sidebar

EMBEDDED
SYSTEMS
ACADEMY

Code Architect Quick and Easy Code Generation for NXP Microcontrollers

This service provided by Embedded Systems Academy.
The offline version CANopen Architect is an EDS editor that produces C source code to configure the Micro CANopen source code..
“Try CANopen simulations using the CANapen Magic Monitor, Analyzer and Simulator.

Current Project: Not Saved Open Project | Save Project | New Project

L setect the desired microcontroller and peripheral

Start > 89LPCO01

89LPCO02

89LPCO03

89LPCO04

89LPCO06

89LPCO07

89LPCO08

89LPCO12

89LPCO13

89LPCO14

89LPCO1S

89LPCO16

89LPCO17

89LPC920

89LPCO21

89LPC922

89LPC9221

89LPC924

89LPCO25

89LPCO30 v





image5.png
71 4446.pdf - Adobe Reader =

Oaiin_Pegartuposarme MMpocuotp_ Oxo_Cnpaska. x

|

CODESYS [1A NPOrPAMMIPOBAHMA
BCTPAUBAEMbIX CUCTEM

Bo BcTpavBaeMsIX cucTeMax 0OblHHO HET HeobXOAUMOCTU B TIPOrPaMMMPOBaHN
Tonb30BaresieM. COOTBETCTBEHHO, He AOTDKHO ObITb HYXAEL U B MOK-A3blKax.
BOMbLIMHCTBO Pa3paboTHvKoB BCTpauBaemblx cuctem cbiiann o CODESYS,

HO, KaK TIPaBWI10, OTHOCATCS K HEMY C U3PSIHBIM CKETICUCOM. B VX TioHMarmt

sl 5lo » 8 €l o BE#EIN=] S TN

MIOPb IIETPOB
000 «IIK Mponces





image6.png
Check Convert Generate Finish

MATLAB Coder

o Comverto fed pont

Entry-Point Functions:

mihdlc Kalman ¢ 7 X

T Add Enty-oint uncion

Project location:  CAUses\ares\Desktop\chebo\kaiman Fityribdic Kaman ¢




image7.png
Mluoere-winrier o, NS, 20 WENSSSSSSSSSS, $Z 42 20 B . WB. S S w0202 =R

File Output Help

1000 Feample (Hz)
100 Feutt (Ha)
[io0 Feu2 (Hz)
2 Filtes Orcer
[ BandPass Ripple (8]
o5 Foll O Factar
€l NTap
- Cosfficerts Quantization
@ Float
© 16bisigned
© Bt signed

Calzulaa Fier

40

10

1080

e -
& IR c AR
Filter type: IIR Low Pass
T Filter model: Butterworth
B leies Filter order: 2
Pl Sampling Frequency: 1000 Hz
B Cut Frequency: 100.000000 Rz
 BandPass
© Band top
@ Frequency Response Phase Response
Model
& Buttemotn 00
© Chebycher
 Bessel 70
© Rectargle
€ Aased Cosine

2047
22022018




image8.png
71 2009_06_74.pdf - Adobe Reader
0in_Pesarraposame_Tpocuorp_Oro_Crpava

= 7

PABIEHIIO CBETOMHONIOM. Tow) BeiGepure PORT D (cBeromompt fievon-

crpanmontofi niate: 44-pin Demo Board bt~
Benenst a PORT D). Jlauustit uasor fomxert
"HPHHSTS B, KOTOpBIfi TTPE/ICTaBIeH Ha puC. 3.

15 03HAKOMUTETBHELX Heeli KOMIAHHA
Matrix Macromedia npesnaraet 6ecrnatiyio
nemoncrpanuonnyio sepciio Flowcode —
http://www.matrixmultimedia.com/temp/
FlowcodeV3.exe.

Ipumeuanue. EdurcmBennoe ozpanusenie —

Input

3

-

donycmumblit 06vem cxoMnunupobantozo koda ]

o 2

e Gonee 2 k6aiim. Decision :

s

H

H

Csen D Ve
Output
No' £
s

1) Kowiiors [==m]

Puc. 3. Buinagaiousee wekio oka LEDs (¢Coeroguonsi»)
No

Switchon LEDs 0 to 3
¥

Wait for 0.5 seconds
3

Switch off LEDs 0 to 3| | Switch on LEDs 0 and 7‘
¥

Switchon LEDs 4to 7
¥

el mnl@mw@uumm

<
8
g
&

Output

[S53cher] soach Lab |

Nmbarsmcter [T ]
SwchTpe [FanTovime =]





image9.png




image10.emf

image11.emf

image12.emf

image13.emf

image14.emf

image15.emf

image16.emf

image17.emf

image18.emf

image19.emf

image20.emf

image21.emf

image22.emf

image23.emf

image24.emf

image25.emf

image26.emf

image27.emf

image28.emf

image29.emf

image30.emf

image31.emf

image32.emf

