
 

 

 

 

АННОТАЦИЯ РАБОЧЕЙ ПРОГРАММЫ 

УЧЕБНОЙ ДИСЦИПЛИНЫ 

Надежность систем управления мехатронными устройствами 

Уровень образования  бакалавриат 

Направление подготовки 15.03.06 Мехатроника и робототехника 

Профиль Интеллектуальные робототехнические и мехатронные 

системы. 
Срок освоения образовательной 

программы по очной форме обучения 
4 года 

Форма(-ы) обучения очная 

 

Учебная дисциплина «Надежность систем управления мехатронными устройствами» 

изучается в восьмом семестре , в части, формируемой участниками образовательных 

отношений. 

Курсовая работа/Курсовой проект – не предусмотрены 

1.1. Форма промежуточной аттестации:  

экзамен 

1.2. Место учебной дисциплины в структуре ОПОП 

Учебная дисциплина «Надежность систем управления мехатронными устройствами» 

относится к части, формируемой участниками образовательных отношений. 

Основой для освоения дисциплины являются результаты обучения на предыдущих курсах в 

части сформированности универсальных и общепрофессиональных компетенций.  

Результаты обучения по учебной дисциплине используются при изучении следующих 

дисциплин и прохождения практик: 

− Монтаж, наладка и эксплуатация робототехнических систем. 

‒ Проектирование мехатронных иробототехнических систем  

‒ Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита выпускной 

квалификационной работы. 
 

▪  

 

1.3. Формируемые компетенции и индикаторы достижения компетенций: 

Код и наименование компетенции 
Код и наименование индикатора 

достижения компетенции 

ПК - 1  

Способен проводить 

автоматизацию и механизацию 

технологических операций, 

включая их анализ, внедрение и 

контроль за эксплуатацией 

 

ИД-ПК-1.5 

Оценивание надежности средств автоматизации и 

механизации технологических процессов 
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Код и наименование компетенции 
Код и наименование индикатора 

достижения компетенции 

ПК-4 

Способен осуществлять 

техническое сопровождение 

процесса проектирования и 

конструирования 

робототехнических узлов и 

систем 

ИД-ПК-4.3 

Выполнение кинематических и прочностных расчетов 

механических узлов изделий; 

1.4. Общая трудоёмкость учебной дисциплины по учебному плану 

составляет: 

по очной форме обучения –  4 з.е. 144 час. 

 


